
株式会社浜正

場所 ：インテックス大阪

住所 ：〒559-0034 大阪府大阪市住之江区南港北１丁目５−１０２ 

ブース ：5号館A会場 4-13

テーマ ：～生産現場における自動化・省人化のトータルソリューション提案～

時間 ：10：00～17：00 ブース位置

アクセス ：https://www.intex-osaka.com/jp/access/

　　電車 ：大阪メトロ中央線 コスモスクエア駅から徒歩約9分

：大阪メトロ何港ポートタウン線トレードセンター前駅から約8分 

：大阪メトロ南港ポートタウン線中ふ頭駅から徒歩約5分

　　お車 ：阪神高速湾岸線 南港北口から約8分

出展製品

ヤマハ発動機株式会社

コンパクト協働ロボット 4軸MG400と6軸NOVAシリーズ

～お手軽に導入できる協働ロボット～

・簡単プログラム：プログラミング経験が少なくて

も使用可能なグラフィカルなプログラミングで簡単

操作

・軽量・コンパクト：軽くてコンパクトな設計のた

め、狭小スペースへの設置を実現

関西ロボットワールド出展のお知らせ

DOBOT

スカラ×ビジョンシステム

～ヤマハロボットビジョンで生産性向上～

・簡単：最短8分でセットアップ完了

・高機能：500万画素対応、ブロブサーチ機能搭載

・安心：ロボットとカメラのセット販売



ロボット用ハンド・電動用マニホールドコントローラ

～自動化に合わせたソリューション～

・マニホールドコントローラ：最大16軸接続可能な

電動アクチュエータ用コントローラ

・電動真空グリッパ：エアー源不要の真空グリッパ

SMC

究極の回転系位置決めユニット・次世代の直進駆動装置

～効率化の実現で時間を大幅短縮～

三共製作所

・ローラードライブ／ゼロバックラッシ減速機

精度・剛性・耐久性に優れたローラギヤカム機構を応用

ゼロバックラッシの実現

・ライナーユニット／ローラートラック（ロボット走行軸）

カム機構を応用した高速ハイパワーな直動駆動装置

重量物を高速で長距離の搬送を可能

パッケージ化されたロボット走行軸をラインナップ

設計製作の手間をカット

SMC製品の動画→

DOBOT初のヒューマノイドロボット ATOM *参考出展

～多様なタスクに対応～

DOBOT

・次世代ヒューマノイドロボット：DOBOTが開発した

ヒューマノイドロボットを参考出展

・２足歩行型：高さ1.65ｍ、重量60㎏でトータル41軸

搭載


